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DRS f6r injustering DRS-T for avstangning

* Manuell eller med * Manuell eller med
spjalimotor spjalimotor

e Graderad och lasbar e Tathetsklass 4 och C,
injusteringslosning enligt EN 1751

» Téathetsklass 0 och C, * Indikation av spjallets
enligt EN 1751 position

* Indikation av spjallets
position
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¥ ANVANDNING

DRS @100 - @630 ar ett manuellt injusteringsspjall. Vid dimensionerna
@100 till @315 kan Belimomotorn CM monteras.

DRS-M @400 - @ 630 &r ett injusteringsspjall med motorstyrning

DRS och DRS-M haller tathetsklass 0 och C enligt EN 1751.

DRS-T @100 - @ 630 ar ett manuellt injusterings och avstangningsspjall
DRS-T-M @100 - & 630 &r ett injusterings och avstéangningsspjall fér
motorstyrning.

DRS-T och DRS-T-M (M=motorhylla)haller tathetsklass 4 och C, enligt
EN 1751. Spjallets driftstemperatur &r maxmalt 100°C.

uid UTFORANDE

DRS och DRS-T levereras med en graderad plat och lasbar
injusteringslésning.

DRS-M och DRS-T-M &r med motorhylla, vi rekommenderar att spjéllet
bestalls med med motorn pamonterad.

Pa DRS @100 - @315 (bild 1) kan motor av fabrikat Belimo i CM-serien
monteras eller eftermonteras.

Pa DRS @400 - @630 och pa DRS-T @100 - @630 kan motor
eftermonteras. Man maste da anvanda ett eftermonteringskit, EMK.
EMK-F anvéands tillsammans med LF- och SF motorer.

Video som visar montaget ligger pa var hemsida: www.trox.se

DRS-T 100-630 har rund axel @12mm
DRS-M/TM 100-315 har fyrkantig axel 8x8mm
DRS-M/TM 400-630 har rund axel @12mm

MATERIAL OCH YTBEHANDLING

DRS 9100 - @315 bestar av holje producerat i galvaniserad plat.
Spjallbladet och injusteringsldsningen ar av plast.

DRS 9400 - @630 bestar av hdlje, spjallblad, spjallaxell av
galvaniserad plat.

DRS-M @400 - @630 bestar av holje, spjallblad, axel och motorhylla
av galvaniserad plat.

DRS-T bestar av holje, spjall, hylla, axel och skala producerad i
galvaniserad plat. Spjallbladet har en pAmonterad gummipackning.

DRS-T-M bestar av hélje, spjall, motorhylla och axel producerad i
galvaniserad plat. Spjallbladet har en pamonterad gummipackning. Alla
spjéllvarianterna har EPDM gummipackning pa anslutningsandarna.

BESTALLNINGSKOD, DRS

DRS-160 |/[ TM-51 |, %
Produkt: Q L = Lackerad

Dimension @100 - @630

[Motorval:

0 = Utan motor
— 50 = CM230-F-R.1 AU
51 =CM24-F-R.1 AU
52 = CM24-SR
53 = LM230A-F
54 = LM24A-F
55 = LM24A-SRF
56 = LM230A-SRF
57 = NM230A
58 = NM24A
59 = NM24A-SR
60 = NM230A-SR
61 =SM230A
62 = SM24A
63 = SM24A-SR
64 = SM230A-SR
65 = LF230
66 = LF24
67 = SFA. 1TR 230V
68 = SFA. 1TR 24V
69 = LM24A-MOD
70 = NM24A-MOD
71 = SM24A-MOD

T = Tatt utférande
M = Med motorhylla
TM = Tatt utférande med motorhylla

Exempel:

DRS-160/T-51/0

Forklaring:

DRS dim. @160 tatt spjall med motorhylla och
CM24 SR motor pamonterad.

ﬂ MATT OCH VIKT

o
kgl

100 99 230 70 0,5

125 124 230 70 0,6

160 159 230 70 0,9

200 199 230 70 1,1

250 249 285 70 1,3

315 314 285 70 2,0

Tabell 1, DRS dim 100-315

Bild 1, DRS dim 100-315

motor [kg]
100 99 230 100 47 0,9
125 124 230 100 47 1,1
160 159 230 100 47 1,3
200 199 230 100 47 1,5
250 249 285 100 50 2,3
315 314 285 100 50 2,9
400 399 285 100 50 3,9
500 498 285 100 50 52
630 628 285 100 50 7,2

Tabell 2, DRS / DRS-M 400-630 och DRS-T / DRS-T-M 100-630.
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Bild 2, DRS / DRS-M 400-630 og DRS-T / DRS-T-M 100-630.
(H-métt, se tabell 3)
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HTILLBEHOR

SPJALLMOTOR OCH FUNKTION

Spjallen i tabell 3 ar foérberedda fér motor av fabrikat Belimo.

Spjalltyp Dim. Motor Funktion

DRS 100-315 CM24-F-R Av/Pa

DRS 100-315 CM230-F-R Av/Pa

DRS 100-315 CM24-SR-FR.2 Modulerande

DRS-M 400-630 NM24A/NM230A Av/Pa

DRS-M 400-630 NM24A-SR/NM230A-SR/NM24A-MOD Modulerande

DRS-M 400-630 NM24A-MP MP-Bus

DRS-M 400-630 SFA 1TR 24/230V Av/Pa fjaderatergang
DRS-M 400-630 SF24A-SR Modulerande fjaderatergang
DRS-M 400-630 SF24A-MP MP-Bus fjaderatergang
DRS-T-M 100-315 LM24A-F/LM230A-F Av/Pa

DRS-T-M 100-315 LM24A-SR-F/LM230A-SR-F/LM24A-MOD Modulerande

DRS-T-M 100-315 LM24A-MP-F MP-Bus

DRS-T-M 100-315 LF24/LF230 Av/Pa fjaderatergang
DRS-T-M 100-315 LF24-SR Modulerande fjaderatergang
DRS-T-M 100-315 LF24-MFT2 MP-Bus fjaderatergang
DRS-T-M 400-630 SM24A/SM230A Av/Pa

DRS-T-M 400-630 SM24A-SR/SM230A-SR/SM24A-MOD Modulerande

DRS-T-M 400-630 SM24A-MP MP-Bus

DRS-T-M 400-630 SFA 1TR 24/230V Av/Pa fjaderatergang
DRS-T-M 400-630 SF24A-SR Modulerande fjaderatergang
DRS-T-M 400-630 SF24A-MP MP-Bus fjaderatergang

Tabell 3. (Alternativa spjall och motorer for DRS 100-315, &r DRS-T-M 100-315)

PS. Vid val av annan motor &n CM rekommenderar vi att motorn
fabrikmonteras, d& motorhyllans utférande varierar beroande av vilken
motor som anvands.

Alternativt att tdnkt motortyp anges vid bestalining.

Moment
[Nm]

2

2

2

10
10
10
20
20
20

AN NGO O

20
20
20
20
20

H-Matt
[mm]
40
40
40

62
62
62
93
98
98

64
64
64
82
82
82

64
64
64
93
98
98

Vikt
(kg]
0,2
0,2
0,2

0,8
0,8
0,7
2,2
2,7
2,7

0,5
0,5/0,7
0,5
1,4/1,6
1,4
1,4

1,0/1,1
1,1/1,2
0,9
2,2
2,7
2,7
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m LJUDTEKNISK DATA FOR DRS OCH DRS-T

| diagramen &r det angiven summert A-vagd ljudeffektniva fran spjallet
till kanal, LWA. Korrektionsfaktorerna i tabell 4 och 5, sida 7, anvands
for att berakna avgiven frekvensférdelad ljudeffektniva, LW = LWA +
KO. Det ar angiven KO for tva spjéllinstaliningar. Mellanliggande punk-
ter kan bestdmmas enligt exemplet.
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Diagram 1, DRS @ 100
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Diagram 3, DRS @ 160
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Exempel:

DRS @200, 100 I/s, 100 Pa

Av diagrammet finner vi att L, = 47 dB(A). Vi 6nsker finna avgiven
ljudeffektniva i 250 Hz. Korrektionsfaktorn for stangt spjall &r -6 dB,
medan den for dppet spjall ar 2 dB. Eftersom var punkt ligger mitt i
mellan, anvander vi genomsnittet som blir — 2 dB. Avgiven ljudeffekt-
nivai250 Hz blirda: L, =L, + KO=47 +(-2) =45dB
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Diagram 2, DRS @ 125
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Diagram 4, DRS @ 200



DRS/DRS-T

apPal 2 3 4 6 [m/s]
300 | ; : ! .
I
200 o
- ——
Z 55
100
80 — | 50
60 e \ o
~ y
40 40 7
30
80 120 150 200 300 [s]

300 500 800

Diagram 5, DRS @ 250
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Diagram 7, DRS @ 400
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Diagram 9, DRS @ 630
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Diagram 6, DRS @ 315
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Diagram 8, DRS @ 500
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Diagram 10, DRS-T @ 100
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Diagram 11, DRS-T @ 125
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Diagram 13, DRS-T @ 200
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Diagram 15, DRS-T @ 315
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Diagram 12, DRS-T @ 160
apfpal 2 3 4 6 [m/s]
300
o
200 E—
s
e
— 55
, — ~
7
100 50 AN
80
\\45
60 N
—~——140 )’
40 S
Vv
y
% N\ /
A
80 120 150 200 300 (]
300 500 800 1200 [m*h)
Diagram 14, DRS-T @ 250
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Diagram 16, DRS-T @ 400
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Diagram 17, DRS-T @ 500 Diagram 18, DRS-T @ 630

Korrektionsfaktor [KO], DRS

DRS

Dim. 63 125 250 500 1k 2k 4k 8k 63 125 250 500 1k 2k 4k 8
100 15 5 -3 -2 -5 -13 -21 -26 9 11 4 -3 -11 -17 26 -32
125 14 4 -5 0 -5 -16 -26 -27 17 10 4 -4 -11 -19 26 -27
160 5 -2 -7 -4 -4 -8 -15 -25 15 10 3 -4 -8 -16 23 27
200 2 -5 -6 -1 -5 -12 -21 -29 13 10 2 -4 -7 -14 20 -25
250 -1 -5 -7 -3 -4 -7 -14 -23 18 7 0 -4 -7 -11 -5 -21
Bil5 -3 -5 -7 -5 -4 -7 -13 -22 20 10 0 -5 -9 -14 20 -19
400 -7 -4 -6 -6 -4 -7 -12 -22 19 9 0 -4 -7 -12 -19 24
500 -12 -9 -10 -9 -5 -5 -9 -17 17 9 2 -4 -7 -13 -19 24
630 -14 -10 -11 -10 -5 -4 -7 -13 15 9 2 -4 -6 -12 -18  -28
Tabell 4

Korrektionsfaktor [KO], DRS-T

80° spjallvinkel 20° spjallvinkel
1k 2k 125 250 500 1k

100 8 7 2 -2 -7 -13 -21 -28 12 10 4 -3 -11 -16 21 -24
125 17 4 -7 -6 -5 -10 -17 -24 19 10 4 -5 -10 -20 27 27
160 11 1 -6 -3 -5 -8 -18 -25 18 11 2 -5 -8 -18 25 -26
200 3 -4 -8 -6 -4 -6 -12 -22 11 9 1 -4 -5 -12 -19 -27
250 10 4 -3 -7 -9 -9 -10 -14 18 8 0 -2 -9 -12 -18  -23
315 -10 -12 -12 -10 -7 -6 -11 -19 18 9 -2 -3 -7 -12 20 -21
400 -10 -11 -12 -11 -6 -7 -8 -18 18 10 0 -4 -8 -13 -18  -20
500 -6 -7 -7 -8 -6 -7 -8 -17 15 9 3 -5 -7 -13 20  -24
630 -4 -3 -4 -8 -6 -7 -9 -17 13 8 4 -6 -7 -13 21 -25
Tabell 5



Vi rekommenderar att montera DRS-M och DRS-T-M med service-
avstand som anges pa bild 4. Bild 5 visar montage av CM-motor

DRS/DRS-T

pa DRS dim 100 - 315.

n MONTAGE

Av hansyn till ljud, bor det vara minimum @D x2 rak kanal fére spjallet.
bdjens riktningsférandring.

Spjallaxelns montageriktning bér vara enligt bild 3 i férhallande till

CM-motor

% ﬂ CM pabyggnadssatt

DRS 100-315

Magnetisk utlésare

Bild 3, montage
Lasskruven avlagsnas

=

Bild 5, montage
Byggvarudeklaration kan erhallas av vara férsaljningskontor

Serviceavstand min. 100 mm

E MILJO
eller laddas hem fran var hemsida: www.trox.se.
Vi férbehaller oss ratten att géra andringar.

Bild 4, montage

E UNDERHALL

Det finns inga specifika krav pa underhall

DRS och DRS-T ar utvecklad och producerad av:
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